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1 主题内容与适用范围

本标准规定了近景摄影测量所需达到的精度要求和规格。提出了图像数据获取及处理的方法。

本标准适用于近景摄影测量技术在建筑物、构筑物形态测量中的应用。其他领域应用时，其原则也

可参照。

2 引用标准

GB 7930  1 : 500  1 : 1 000  1 : 2 000地形图 航空摄影测量内业规范

3 总则

3.飞 定义

    近景摄影测量是摄影测量的 个分支，它不以测绘地形图为目的，而是利用对300 m以内近距离目

标摄影所获取的图像来确定其形态，几何位置和大小的技术。它所摄的目标可以是物体或生物、静态的

或动态的;所获取的图像可以是影像的或数字的。它可提供平面图、立体图、剖面图、目标点的二维坐标、

三维坐标和包括时间的四维参数，以至工程建设其他参数等多样化成果、数据。

3.2 内容分类

    近景摄影测量包括古建筑摄影测量、工业摄影测量和生物医学摄影测量。

3.2.1 古建筑摄影测量

    古建筑摄影测量，是指在文物考古中的摄影测量工作。包括文物(历史纪念物)测量、考古测量和古

遗址测量。

    古建筑摄影测量主要内容是古建筑和文物立面图、平面图、等值线图、影像图的测绘，以及古建筑物

主要结构数据测定，资料具有档案价值。

3.2.2 工业摄影测量

    工业摄影测量是指机械 汽车、造船、航空、土木和建筑工程等方面的摄影测量。是通过摄影测量提

供目标物的坐标、长度、角度、形状、体积、位移、变形以至轨迹等。常用于产品质量控制，模型设计，交通

事故记录，构筑物(如水坝、高层建筑物、桥梁)的变形测量。

    从近影摄影测量角度分析，可按目标物尺寸分类为:

    大型目标((20 300 m)— 包括冷却塔的外型测定，船体结合部的匹配测量，油轮和油罐容积测定.

高层建筑物及大型结构物变形测量等;

    中型目标((2-v20 m)— 包括飞机组装检查，船舶螺旋桨外型测定，大型通讯雷达天线的测试一汽车

外壳的质量控制等;

小型目标(0.2.2 m)— 包括工程模型设计，体育运动空间分析，舰船模型测量等;

微型目标((0. 2 m以下)— 包括精密部件及样品测定。
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    多数情况下宜采用解析处理方法，其中包括惯用的脱机或联机的解析摄影测量系统，乃至实时摄影

测量系统。

3.2.3 生物医学摄影测量

    生物医学摄影测量是通过摄影测量手段，对医疗对象以及各类生物形态和功能进行空间的或时空

的分析 例如人体外形或动物躯体测量，牙床模型测定，花粉形态测定等静态目标的测定，以及各种生物

体的成长过程或运动轨迹等动态目标的测定。

    根据生物医学摄影测量的特点，除常规模拟的或解析的处理方法外，还应用非常规摄影测量方法

3.3 精度

    精度要求常以摄影距离的相对中误差表示(M/Y )，一般为:1/1 000.1/50 ooo;也可用点位中误差
表示。

3.3. 1 模拟法精度

    点位中误差不大于。.5n'MXM(M为成图比例尺分母)

    相对中误差一般为1/1 000̂-1/5 000.

3.3.2 解析法精度

    按用途和被测目标的不同，点位中误差可分为:高精度、中精度、低精度

    低精度目标 to mm以内

    中精度目标 5二 以内

    高精度目标 1 mm以内

    相对中误差一般为 1/500̂ 1/50 000

3.4 近景摄影测量的优化设计

    近影摄影测量网的傀1七设计，一般包括精度优化、可靠性优化、经济性优化和可检验性设计，从而给

实际工作提出指导性建议，提高经济效益，满足用户要求。

    多重摄影测量是近景摄影测量中为提高精度和可靠性指标所采取的重要措施。其广义含意涉及多

摄站、多帧幅(同方位情况下的多次摄影)、多次量测(或选用精度高一档的摄影和量测设备)、多种控制

方式以至多功能的程序。

    各项近景摄影工作，除使用规范规定的方法外，还可采用经过实践验证，能满足本规范精度及用户

要求的其他新技术和新方法。用户可以提出本规范未列入的其他技术要求。

4 物方控制

    物方控制包括控制点和相对控制。

4门 物方控制的精度要求

    物方控制的精度一般小于总精度要求的1/3.

4.2 坐标系与投影面

4.2.1 坐标系的选择

    一般采用独立坐标系(图1),需要时，也可以与其他坐标系联测。
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4.2.2 投影面的选择

    选择投影面要遵循使投影的度量性好、直观性强及作图简便的原则，要减少投影变形和保证数学精

度

    当建筑物只有一个立面时，应选定一个平行于该立面的坐标系平面作为投影面

    当建筑物外表面为曲面或不规则的多立面时，可视为由若千单个立面组成的建筑物，并选择多个相

应的投影面。

4.2.3 坐标系的变换

    当所选的坐标系与建筑物的投影面不平行时，必须进行坐标系的变换，即将控制点坐标改化到要测

定的建筑物立面的投影面上。 ，
4.3 物方控制布设

    为将所建立的模型纳人统一的物方空间坐标系或加强模型的内在强度，应布设物方控制

4.3.1 物方控制布设要求

4.3.1门 模拟法测图时，在一个像对立体模型范围内，当没有采用相对控制情况时.最少要布设位于被

摄目标四周的三个控制点。当目标景深较大时，点位应在前后景深中均匀分布。对复杂立面或建筑物弧

度较大的部位，要增设控制点。多个像对时.相邻像对重叠范围内若无明显点，应布设作连结用的标志

点

4.3.1.2 解析法的物方控制宜根据不同的方法而定，参照6.2.3条中的要求执行

4.32平面型目标的物方控制可采用相对控制。相对控制包括物方的已知长度、角度等

4.3.3 对小型目标，可用活动控制系统。

4.3.4 物方控制点应尽可能采用人工标志，在无法布设人工标志处，可采用明显点作为物方控制点 选

用明显点作为控制点时，应在像片上标出点位，在像片反面绘出点位略图和简要文字说明

::.
控制测量方法

1 物方控制点三维坐标侧定

物方控制测量一般是在被测物周围先施测导线点，高程用直接水准联测。或采用光电测距导线施

测，或用间接高程联测，然后在导线点上用前方交会和三角高程方法测定物方控制点的三维坐标。

4.4.2 近距离的物方控制测量

    在精度要求较高的近景摄影测量中 常采用近距离的物方控制测量方法。这种方法是借助7=标准尺


